
!
(Dtr

!, Dte
!) Z!

(C, θ)

(h 0
!, Xtr

!) Cat X̂tr
!

θ0
!

ℒin ( fθ0
!
, [X̂tr

!, Ytr
!])

Tailor

(h 1
!, Xtr

!) Cat X̂tr
!

θ1
!

(h K
!, Xte

!) Cat

θK
!

X̂te
!

⋯

⋯

KL(q(Z! |!) | |p(Z! |Dtr
!))

ℒELBO(!)ℒin ( fθ1
!
, [X̂tr

!, Ytr
!]) ℒ( fθK

!
, [X̂te

!, Yte
!])


